CONFORTO COM SEGURANCA

www.ppa.com.br
0800 550 250

MOTOPPAR INDUSTRIA E COMERCIO DE AUTOMATIZADORES LTDA.
Av. Dr. Labieno da Costa Machado, 3526 - Distrito Industrial - CEP 17400-000 - Garga - SP - Brasil

Manual Técnico

FACILITY 4T

ATENCAO:
Nao utilize o equipamento
sem antes ler o manual de
instrucoes.

12A 125VAC
124 28VDC A
A 250VAC &

© CTK
cTk 1c 12voe [g|
12A 125VAC

12A 28VDC
TA 250VAC A

CONFORTO COM SEGURANCA



Tabela de comandos para configuracées

Padrédo de
fabrica
Comando na
abertura
Apagando
transmissores
Tempo Luz de
Garagem (LG)

Freio

Tempo Sinaleiro
(SIN)

Reversao pelo
comando
Selecionando tipo
de fim de curso
Torque (forca) de
memorizagao na
abertura

Torque (forca) de
memorizagao no
fechamento
Percurso para
acionamento da
trava magnética
no fechamento
Ajuste do
tamanho da
rampa de abertura

Seleciona fungéo
1 x CMD-
Seleciona funcdo
2 x CMD-
Seleciona funcéo
3 x CMD-
Seleciona funcdo
4 x CMD-
Seleciona funcdo
5 x CMD-
Seleciona funcdo
6 x CMD-
Seleciona funcdo
7 x CMD-
Seleciona funcdo
8 x CMD-

Seleciona funcdo
9 x CMD-

Seleciona funcdo
10 x CMD-

Seleciona funcdo
11 x CMD-

Seleciona funcdo
12 x CMD-

Entra na fungao
1x GRV+
Entra na fungdo
1 x GRV+
Entra na funcdo
1 x GRV+
Entra na funcdo
1x GRV+
Entra na funcdo
1x GRV+
Entra na funcéo
1x GRV+
Entra na funcdo
1x GRV+
Entra na funcdo
1 x GRV+

Entra na funcdo
1x GRV+

Entra na funcéo
1x GRV+

Entra na funcdo
1x GRV+

Entra na funcéo
1x GRV+

Confirmar
1x GRV+
Habilitar
1 x GRV+
Confirmar
1 x GRV+
Incrementar
GRV+
Incrementar
GRV+
Incrementar
GRV+
Habilitar
1x GRV+
Reed Digital
1 x GRV+

Incrementar
GRV+

Incrementar
GRV+

Incrementar
GRV+

Incrementar
GRV+

Cancelar
1 x CMD-
Desabilitar
1 x CMD-
Cancelar
1 x CMD-
Decrementar
CMD-
Decrementar
CMD-
Decrementar
CMD-
Desabilitar
1 x CMD-
Analdgico
1 x CMD-

Decrementar
CMD-

Decrementar
CMD-

Decrementar
CMD-

Decrementar
CMD-

Para sair, finalizar ou cancelar a funcao, retirar o jumper PROG.

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

-Fim de curso analégico ou digital.

-Médulo receptor RF 433,92 MHz.

-Code learning criptografado com memoria externa:
-320 Transmissores cédigo fixo (padrao HT6P20B).
-160 Transmissores cédigo rolante (padrao PPA).

-Entradas para:

-01 x Fotocélula.
-01 x Botoeira (abertura e fechamento).
-Médulo receptor RF externo.
-Saidas para:
-Médulo de Luz de Garagem.
-Médulo de Trava.
-Médulo de Sinaleiro.
-Rampa de desaceleracao.
-Memorizacao automatica de percurso A/F.

IMPORTANTE:

Primeira programacéo apés instalacdo ou definindo novo tipo de
transmissor:

Este procedimento ird apagar e preparar a memoria para receber os
novos transmissores.

1. Selecionar tipo de transmissor: @F'
Com resistor = Cédigo Rolante PPA. CRICF

Sem resistor = Codigo Fixo.

2. Apagar transmissor (ver topico “APAGANDO TRANSMISSORES”)
3. Gravar novos transmissores (ver topico “GRAVANDO TRANSMISSORES”)

PADRAO DE FABRICA

Restaurar as configuragdes para o padrédo de fabrica.

Operagoes:

1. Portéo devera estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (1x);

4. Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na funcao;

5.Botdo GRV+ para configurar padrao de fabrica, ou, Botdo CMD- ou Retirar jumper
PROG (Cancelar funcao).



CONFIGURACOES PADRAO DE FABRICA

COMANDO NA ABERTURA Permitido
LUZ DE GARAGEM 60 seg
TEMPO ACIONAMENTO FREIO 150,0 mseg
SINALEIRO Ligado
REVERSAO PELO COMANDO Permitido
TIPO FIM DE CURSO Analégico
TORQUE DE ABERTURA NA MEMORIZACAO Nivel 20
TORQUE DE FECHAMENTO NA MEMORIZACAO Nivel 20
RAMPA DA TRAVA MAGNETICA 0%

AJUSTE RAMPA ABERTURA 0%

COMANDO NA ABERTURA

Permissao de comando da botoeira ou transmissor funcionarem durante o percur-
so de abertura do portéo.

Operagoes:

1. Portéo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (2x);

4, Pressionar e liberar o botao GRV para entrar na fungao;

5. Botdo GRV+ para habilitar comando na abertura, ou, Botdo CMD- para desabili-
tar o comando durante a abertura.

6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

APAGANDO TRANSMISSORES
Apaga e inicializa a meméria para gravar novos transmissores.

OBS: Antes de iniciar esta funcéo, verificar a configuracdo do tipo de transmissor,
resistor CR/CF.

Operagoes:

1. Portéo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (3x);

4, Pressionar e liberar o botao GRV para entrar na fungao;

5. Botdo GRV+ para apagar a memoria dos transmissores, ou, Botdo CMD- ou Reti-
rar jumper PROG (Cancelar fungéo).

GRAVANDO TRANSMISSORES
Transmissores padréo PPA (cédigo fixo e rolante) sdo suportados.

OBS: Para a correta gravacao, ter certeza que a meméoria foi inicializada correta-
mente com o correspondente tipo de transmissor cédigo rolante ou fixo.

A CUIDADO!

Se por engano for pressionado o botdo CMD- e na sequéncia o botao
GRV+ a central ird entrar em modo de configuracdo padrao de fabri-
ca e o led ficard aceso por 10seg. Para cancelar esta fungdo retirar o
jumper PROG.

Operagoes:

1. Portéo devera estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar botao do transmissor que deseja gravar;

4. Led SN devera ficar piscando rapido;

5. Pressionar e liberar o botdo GRV+;

6. Led SN pisca 01 vez (gravou botdo) ou pisca 02 vezes (botdo do trasmissor ja
gravado) ou 03 vezes (memoria cheia);

7. Liberar botao do transmissor;

8. Voltar para passo 3 para gravar novo botdo do transmissor;
9. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

TEMPO LUZ DE GARAGEM (LG)

Durante ciclo de abertura ou fechamento do portdo ou parado aberto, o médulo
de relé ficard ligado.

Quando a central finalizar o ciclo de fechamento, o médulo de relé sera desligado
apds tempo programado.

Valores:

0 =Tempo minimo 1,0 segundo

1 =Tempo intermediario 15,0 segundos
2 =Tempo intermediario 30,0 segundos

17 =Tempo maximo 255,0 segundos
Operagoes:

1. Portéo devera estar parado;
2. Fechar jumper PROG;



3. Pressionar e liberar o botdao CMD (4x);

4, Pressionar e liberar o botao GRV para entrar na fungao;

5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor, ou,
Retirar jumper PROG (Cancelar funcdo).

Sinalizacdes do led SN:

Pisca 1x = Ao liberar botdo CMD- e/ou GRV+ (comando aceito).

Pisca 3x = Ao liberar botdo CMD- ou GRV+ (comando negado para valores minimo
e maximo alcangado).

FREIO

E acionado ao desligar o motor por comando, ou, ao encontrar os sensores analé-
gicos (finais de curso).

Valores:

0 = freio desligado.

1 =Tempo 0,150 segundos
2 =Tempo 0,300 segundos

17 =Tempo oscilagdo 2,55 segundos.

Operagoes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdao CMD (5x);

4, Pressionar e liberar o botao GRV para entrar na fungao;
5. Botdao CMD- para decrementar valor, ou,

Botdo GRV+ para aumentar valor, ou,

Retirar jumper PROG (Cancelar funcdo).

Sinalizacdes do led SN:

Pisca 1x = Ao liberar botdo CMD- e/ou GRV+ (comando aceito).

Pisca 3x = Ao liberar botdo CMD- ou GRV+ (comando negado para valores minimo
e maximo alcancado).

TEMPO SINALEIRO (SIN)

Durante ciclo de abertura ou fechamento do portao ou parado aberto, o médulo
de relé ficara ligado ou oscilando.
Quando a central finalizar o ciclo de fechamento, o médulo de relé sera desligado.

Valores:

0 = mddulo ligado.

1 =Tempo oscilagdo 0,5 segundo
2 =Tempo oscilacdo 1,0 segundo

20 =Tempo oscilacdo 10,0 segundos

Operagoes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdao CMD (6x);

4, Pressionar e liberar o botao GRV para entrar na fungao;

5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor, ou,
Retirar jumper PROG (Cancelar funcdo).

Sinalizac6es do led SN:

Pisca 1x = Ao liberar botdo CMD- e/ou GRV+ (comando aceito).

Pisca 3x = Ao liberar botdo CMD- ou GRV+ (comando negado para valores minimo
e maximo alcangado).

REVERSAO PELO COMANDO

Permissdo de comando da botoeira ou transmissor funcionarem durante o percur-
so de fechamento do portdo para reversao.

Operagoes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdao CMD (7x);

4, Pressionar e liberar o botao GRV para entrar na fungao;

5. Botdo GRV+ para habilitar comando de reverséo, ou, Botao CMD- para desabilitar
o comando de reversdo.

6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

SELECIONANDO TIPO DE FIM DE CURSO

Sistema fim de curso Analdgico (reed ampola) ou Reed Digital (Sensor Hall). Apos
selecionar o tipo de fim de curso, a central entrard em modo de memoriza¢do de
percurso automaticamente apés comando.

Operagoes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdao CMD (8x);



4, Pressionar e liberar o botao GRV para entrar na fungao;

5. Botao GRV+ para selecionar Reed Digital, ou, Botdo CMD- para selecionar Ana-
l6gico.

6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

TORQUE (FORCA) DE MEMORIZACAO (CENTRAL DIGITAL)
= ABERTURA E/OU FECHAMENTO

E acionado automaticamente sempre que estiver memorizando o percurso ou
apos a central ser energizada, isto para encontrar o primeiro stop mecanico.

Obs: Esta fungéo so esta disponivel para o sistema de FC Digital. A mesma nao sera
possivel no fim de curso analdgico.

Valores:
34 niveis de ajuste.
0 =nivel 1.

33 =nivel 34

Operagoes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdao CMD (9x) para memorizagdo torque pulsante no
ciclo de abertura e (10x) para ciclo de fechamento;

4. Pressionar e liberar o botao GRV;

5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor.

6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

PERCURSO PARA ACIONAMENTO DA TRAVA MAGNETICA NO
FECHAMENTO

Ajuste da distancia de percurso de fechamento para acionamento da trava mag-
nética.

Valores:
10 niveis de ajuste.
0 = sem pulso de trava no fechamento.

1=2%.
9 =20%.
Operagoes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdao CMD (11x) para entrar na funcao;

4. Pressionar e liberar o botdo GRV;

5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor.
6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

AJUSTE DO TAMANHO DA RAMPA DE ABERTURA

Permite ajustar individualmente a distancia da rampa de abertura para entrar em
torque pulsante para reducdo de velocidade do portao.

Valores:

17 niveis de ajuste. RAMPab
0 = funcao desabilitada. AeeON
1 = 5% do percurso total. RAMPab |F e OFF

2 =10% do percurso total.

Jumper Aberto = Habilita a rampa
3 =15% do percurso total. P P

na abertura e,
Jumper Fechado = Desabilita a ram-

= 0,
16 = 80% do percurso total. pa na abertua.

Operagoes:

1. Portdo deverd estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdao CMD (12x) para entrar na fungéo;

4. Pressionar e liberar o botdo GRV;

5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor.
6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

NOTA:

Caso a funcéo seja desabilitada (nivel 0), o ajuste do trimpot RAMPA sera utilizado
para ambos os lados abertura e fechamento.

Caso contrario, nivel diferente de 0, a distancia da rampa para fechamento sera
definido pelo trimpot RAMPA e o0 ajuste da fungao 12 (Ajuste na rampa de abertura)
serd para o ciclo de abertura.



FECHAMENTO AUTOMATICO (PAUSA)

Modo SemiAutomatico (Jumper A/S = Fechado)
Apo6s completo ciclo de abertura do portao, serd necessario um novo comando
para o ciclo de fechamento.

Modo Automatico (Jumper A/S = Aberto)
Apds completo ciclo de abertura do portao, o tempo de PAUSA programado serd
decrementado a cada segundo, e quando zerar, o ciclo de fechamento serd inicia-

lizado.

TEMPO DE PAUSA (SOMENTE EM MODO AUTOMATICO)
F—

=

Sentido horario = diminuir tempo. (Minimo = 1seg)
Sentido anti-horario = aumentar tempo. (Maximo = 4min)

APAGANDO O PERCURSO

Operagoes:

1. Portéo devera estar parado;

2. O jumper PROG deverd estar aberto;

3. Manter pressionado o Botdo GRV+ por 3,0 segundos; o Led SN ird acender e apa-
gar sinalizando que executou a operacgéo.

FORCA (EMBREAGEM ELETRONICA)

Para que a utilizacdo deste dispositivo sensor de seguranca seja eficaz, proceda
da seguinte forma:

- Apds a devida instalacdo do automatizador no portao, regule a embreagem ele-
tronica de maneira que a forca seja a minima necesséria para deslocar a folha do
portdo em todo o seu percurso, na abertura e fechamento.

- Ao final do ajuste, teste a funcdo, verificando a sensibilidade.
Escala do trimpot = 20 niveis.

Sentido horério = diminuir forca.
Sentido anti-horario = aumentar forca.

TORQUE (FORCA) NA RAMPA

Este ajuste ird diminuir a velocidade do portdo quando o seu percurso estiver den-
tro da regido de rampa de desaceleracdo definido pelo trimpot RAMPA

Regule o “torque na rampa” de maneira que a forca seja a minima necessaria para
deslocar a folha do portao na abertura e fechamento.

Ao final do ajuste, teste a funcéo, verificando a sensibilidade.

Caso a rampa for desativada pelo trimpot RAMPA, o torque pulsante ficard inope-
rante, obedecendo somente o ajuste da embreagem eletronica.

TORQUE
Escala do trimpot = 34 niveis.
Sentido horério = diminuir torque pulsante.

Sentido anti-horario = aumentar torque pulsante.



ESQUEMA DE LIGACOES

TRIMPOT DE AJUSTE DA RAMPA DE ABERTURA E FECHAMENTO

Ird ajustar a distancia das rampas de desaceleracdo do fim de percurso de abertura

e fechamento, com o objetivo de diminuir a velocidade do portéo.
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